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RID-LAMBDA Einbau- und Bedienungsanleitung

EINFUHRUNG

B Funktionen

Die RID-Module (Remote Input Device) sind Zubehdrgerate, mit denen sich die Anzahl der von den
Rundenzeitmessern und Datenerfassungssystemen von Starlane erfassbaren Kanéle erweitern lasst.

Das Modul RID-LAMBDA erfasst den Wert des Luft/Kraftstoff-Gemischs Uber eine Breitband-
Lambdasonde und Ubertragt ihn an das Instrument, das die Daten speichert und mit der vom GPS
erfassten Position synchronisiert.

Alle Daten kénnen anschlieRend wie gewohnt vom Instrument heruntergeladen und mit der
Analysesoftware von Starlane ausgewertet werden, die kostenlos von der Website www.starlane.com
heruntergeladen werden kann.

Modul RID-LAMBDA mit Lambdasonde

Il VERFUGBARE VERSIONEN UND KOMPATIBILITAT

Der RID-LAMBDA ist in zwei Versionen erhdltlich, die je nach dem Instrument zu wéhlen sind, an das er
angeschlossen werden soll:

| Version RIDILRT — Anschluss an die CAN-BUS-Leitung

Dies ist die Version fur Instrumente mit dedizierter CAN-BUS-Datenleitung: DaVinci-Il und Stealth GPS-
3/4. Das Modul wird in Reihe in die CAN-BUS-Leitung eingeschleift, von der es auch die Stromversorgung
erhélt: Sein Ein- und Ausschalten wird daher vom Einschalten des Hauptinstruments gesteuert.

~
STARLANE,

RID1LRT — Version mit CAN-BUS-Anschluss fir DaVinci-1l und Stealth GPS-3/4
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RID-LAMBDA Einbau- und Bedienungsanleitung

| Version RID2LRT — drahtlose Ubertragung iiber das Modul WID-B Lambda

WICHTIG — CORSARO UND STEALTH-5

Corsaro und Stealth-5 verfgen nicht Uber die CAN-BUS-Leitung: Fur diese Instrumente muss die RID-
LAMBDA-Version mit dem Code RID2LRT verwendet werden, die zusammen mit dem Funkmodul WID-B
Lambda geliefert wird.

Fur diese Version sind die spezifischen Anschlusshinweise des RID2LRT sowie zusatzlich die unten
aufgefuihrten Hinweise zur Kopplung des Moduls WID-B Lambda zu beachten.

RID2LRT — Version mit Modul WID-B Lambda ftir Corsaro und Stealth-5

IEEl EINBAU DES RID-MODULS

| Montage

Die RID-Module lassen sich einfach in der Verkleidungsscheibe oder unter der Sitzbank eines Motorrads
sowie auf dem Chassisboden eines Go Karts oder eines Autos montieren.

Befestigen Sie das RID-Modul mit dem mitgelieferten Klettsystem Dual Lock.

WICHTIG — SCHUTZ VOR VIBRATIONEN

Um das RID-Modul vor Vibrationen zu schiitzen, befestigen Sie es niemals starr am Fahrzeug und stellen
Sie sicher, dass kein Teil des Gerats starre Fahrzeugkomponenten berihrt.

I8 ANSCHLUSS DER STROMVERSORGUNG

J Version RIDILRT

Beim Stealth GPS-3/4 wird das Modul in Reihe zwischen das Instrument und dessen Versorgungskabel
eingeschleift, und zwar tber die Steckverbinder mit der Beschriftung POWER SUPPLY - CAN BUS.

Beim DaVinci-1l wird das Modul dagegen an das mit CAN beschriftete Kabel des DaVinci-1I-Kabelbaums
angeschlossen, unter Verwendung der dafur vorgesehenen Verléangerung, die in der Packung des RID-
LAMBDA enthalten ist.
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RID-LAMBDA Einbau- und Bedienungsanleitung

ACHTUNG — CAN NICHT MIT CAN2 VERWECHSELN

Am Kabelbaum des DaVinci-1l muss der Anschluss am mit CAN beschrifteten Kabel erfolgen und nicht an
dem mit CAN2 beschrifteten.

l Version RID2LRT

Die Version RID2LRT wird nicht an die CAN-BUS-Leitung angeschlossen und erhalt die
Stromversorgung direkt vom Fahrzeug: Das Kabel lllll ROT mit der Beschriftung 12V KEY wird an einen
geschalteten Pluspol angeschlossen und das Kabel llll SCHWARZ an Masse.

] Fahrzeuge ohne Batterie

Wird das Modul an Fahrzeugen ohne Batterie eingesetzt, muss es iber eine eigene 12V-Batterie versorgt
werden.

ACHTUNG — BATTERIE NACH JEDER SESSION ABKLEMMEN

Die eigene 12V-Batterie muss am Ende jeder Session abgeklemmt oder Uber einen Schalter getrennt
werden, damit die Module nicht eingeschaltet bleiben und die Batterie sich entladt.

ACHTUNG — MASSEANSCHLUSS ZWINGEND ERFORDERLICH

Fur den einwandfreien Betrieb des Instruments muss unbedingt auch das Kabel Il BLAU mit dem 6-
mm-Ringkabelschuh an Masse angeschlossen werden, am besten direkt an den Minuspol der Batterie.

Ein fehlender Anschluss kann Storungen der Signale und ein Blockieren des Instruments verursachen.

IEEl EINSCHALTEN DES MODULS

Nach dem Anschluss schaltet sich die Version RID1LRT automatisch mit dem Ein- und Ausschalten des
Hauptgerats ein und aus.

Die Version RID2LRT nimmt den Betrieb auf, nachdem das Hauptinstrument eingeschaltet wurde und die
Verbindung mit dem Modul WID-B Lambda hergestellt hat.

ACHTUNG — NIEMALS DIE TASTE SET DRUCKEN

Die Taste SET ist der Knopf am RID-LAMBDA, nicht zu verwechseln mit dem Knopf am Modul WID-B
Lambda. Am RID-LAMBDA dient die Taste SET ausschlie3lich dazu, die Adresse des Moduls auf der
CAN-BUS-Leitung zu &ndern.

I3l KOPPLUNG DES MODULS WID-B LAMBDA NUR VERSION RID2LRT

In der Version RID2LRT wird das vom RID-LAMBDA erfasste Signal an das Modul WID-B Lambda
gesendet, das es per Bluetooth an den Corsaro oder den Stealth-5 Ubertragt. Der erste Schritt, damit das
Instrument mit seinem WID-B Lambda kommuniziert, ist die Kopplung des Moduls an das Gerét.

HINWEIS — STROMVERSORGUNG DES MODULS

Der WID-B Lambda besitzt keinen internen Akku: Er wird Uber den Kabelbaum des RID2LRT versorgt.
Stellen Sie vor der Kopplung daher sicher, dass die Ziindung des Fahrzeugs eingeschaltet und das Modul
versorgt ist — beim Druck auf die kleine Taste am Modul muss die LED blinken.

] Kopplung des Moduls WID-B Lambda

I BLUETOOTH » WID HINZUFUGEN
1. Prifen Sie, ob das Modul versorgt ist.
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RID-LAMBDA Einbau- und Bedienungsanleitung

2. Wahlen Sie an lhrem Instrument das Menti BLUETOOTH.

Driicken Sie die Taste am Modul WID-B Lambda und lassen Sie sie los, um es 1 Minute lang
sichtbar zu machen.

. Wahlen Sie an Ihrem Instrument den Befehl WID HINZUFUGEN.

w

4
5. Warten Sie, bis der Fortschrittsbalken abgeschlossen ist und das erkannte Modul angezeigt wird.
6. Driicken Sie zur Bestatigung die Taste ENTER.
7. Verlassen Sie den Bildschirm mit der Taste BACK.

Ab diesem Zeitpunkt wird der vom RID-LAMBDA erfasste Wert an Ihr Instrument tibertragen.

ACHTUNG

Das Instrument verbindet sich sowohl mit den WID-Modulen als auch mit dem PC Uber Bluetooth. Wurden
ein oder mehrere WID-Module gekoppelt, ist es wichtig, dass die Module gleichzeitig mit dem Instrument
eingeschaltet werden oder beim Einschalten bereits eingeschaltet sind, damit das Instrument sie beim
Start sofort einbinden kann.

HINWEIS

Das Instrument kann die Meldung ,No new WID found* anzeigen: Stellen Sie in diesem Fall sicher, dass
das Modul versorgt und eingeschaltet ist, dass die Taste innerhalb der letzten Minute gedriickt und sofort
losgelassen wurde oder dass das Modul nicht bereits mit dem Instrument gekoppelt ist. Rufen Sie zur
Prufung das Ment BLUETOOTH auf und wahlen Sie MODULE VERWALTEN.

=] BLUETOOTH » MODULE VERWALTEN

ANSCHLUSS DER SIGNALE

Beachten Sie beim Anschluss des Moduls die folgenden Hinweise. In der Packung sind die
Verlangerungen der Signalkabel enthalten, jeweils in derselben Farbe wie das Kabel, an das sie
angeschlossen werden.

> Il Schwarzes Kabel: Drehzahlsignal vom Drehzahimesser oder von der induktiven Abnahme an

der Zundspule (siehe das Kapitel zum Anschluss des Signalkabels fiir die Drehzahl).

» [ Gelbes Kabel: Eingang fiir das analoge Signal des am Fahrzeug verfiigbaren

Drosselklappensensors (TPS).

HINWEIS — BEREITS AM INSTRUMENT VERFUGBARE SIGNALE

Wird das Modul mit einem DaVinci-1l oder einem Corsaro verwendet, die die Signale RPM und TPS bereits
Uber den eigenen Kabelbaum oder Uber ein anderes Modul erhalten, missen die Kabel RPM und TPS
dieses RID-LAMBDA nicht angeschlossen werden, da die Information dem Instrument bereits vorliegt.

I ANSCHLUSS DES SIGNALKABELS FUR DIE DREHZAHL (RPM)

Der Anschluss des RPM-Signals ist nur erforderlich, wenn lhr Instrument das RPM-Signal nicht bereits
Uber den direkten Anschluss an den Fahrzeugkabelbaum oder an ein anderes WID- oder RID-Modul
erhalt.

HINWEIS — BEREITS AM INSTRUMENT VERFUGBARES SIGNAL

Wird das Modul mit einem DaVinci-ll oder einem Corsaro verwendet, die das RPM-Signal bereits tiber den
eigenen Kabelbaum oder tber ein anderes Modul erhalten, muss das RPM-Kabel dieses RID-LAMBDA
nicht angeschlossen werden.
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RID-LAMBDA Einbau- und Bedienungsanleitung

WARUM DAS RPM-SIGNAL WICHTIG IST — HEIZUNG DER SONDE

Um die Fahrzeugbatterie nicht zu entladen, aktiviert das System die Heizung der Lambdasonde erst, wenn
es bei laufendem Motor das RPM-Signal empfangt.

Aus diesem Grund hat die Sonde in der ersten Minute nach dem Start ihre Betriebstemperatur noch nicht
erreicht und der AFR-Wert ist noch nicht korrekt.

I Direkter elektrischer Anschluss

HINWEIS
Stellen Sie sicher, dass der Minuspol des Instruments mit der Fahrzeugmasse verbunden ist.

Option A
Das Kabel HEl SCHWARZ abisolieren und direkt an die Signalleitung (0-12 Volt) des

Originaldrehzahlmessers loten.

ACHTUNG

Bei manchen Fahrzeugen ist das Signal des Originaldrehzahimessers nicht vom Typ 0-12 Volt, sondern
kommt direkt von der Leistungsansteuerung einer der Zindspulen: Ein solcher Anschluss wirde den
internen Schaltkreis des RID-Moduls beschadigen.

B Induktive Abnahme an der Ziindspule (ohne elektrische Verbindung)

Option B1 — in den Zylinderkopf integrierte Ziindspulen

Das Kabel Il SCHWARZ des Moduls mit mindestens 8 Windungen um die Ansteuerleitungen einer der
Zindspulen wickeln (siehe Abbildung, Option B1). Ist die Drehzahlerfassung nicht korrekt, erhéhen Sie
die Anzahl der Windungen und prufen Sie die Einstellungen, die im Kapitel zu den Parametern der
Drehzahlerfassung beschrieben sind.

Werden falsche Momentanwerte festgestellt, prifen Sie, ob das schwarze Kabel Stérungen von den
Kabeln anderer Zylinder aufnimmt: Achten Sie darauf, dass es an Rahmenteilen fernab anderer
Zundspulen verlauft, und kiirzen Sie es nach Moglichkeit auf die erforderliche Lange, damit es keine
unerwinschten Signale aufnimmt.

Option B2 — externe Ziindspulen
Es geniigt, das Kabel Illl SCHWARZ des Moduls am Hochspannungskabel der Ziindspule anzulegen
(siehe Abbildung, Option B2) und mit zwei Kabelbindern zu befestigen.

ACHTUNG — KABELENDE ISOLIEREN

Bei dieser Art der Installation muss das Ende des Kabels mit Isolierband isoliert werden, und zwar an der
Stelle, an der die Zeichnung die blaue Kappe zeigt, damit das Kupfer nicht der Luft ausgesetzt bleibt.

Blankes Kupfer kann namlich die Entladungen aufnehmen, die vor allem bei Feuchtigkeit haufig tber den
Mantel des Zundspulenkabels laufen, und dadurch das Gerat beschadigen.
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RID-LAMBDA Einbau- und Bedienungsanleitung

Option B1 Option B2
Opzione B1 Opzione B2
8T RPM2 extension cable 4cm
ums Prolunga RPM?2

8 Spire

AP Blue Cap

Cappuccio Blu

RPM1 extension cable
Prolunga RPM1

Internal coil
Bobina interna

External coil
Bobina esterna

Induktive Abnahme an der Ziindspule — Optionen B1 und B2

ACHTUNG

SchlieRen Sie das Kabel fur die Drehzahlerfassung niemals direkt an die Leitungen der Ziindspulen an: Die
unpassenden Spannungen wiirden das Instrument irreparabel beschadigen.

WICHTIG

Bei Go Karts, Mini Motos, Pocket Bikes und allen Fahrzeugen mit starker elektromagnetischer Abstrahlung
durch die ZzZindanlage missen abgeschirmte Zindkerzenstecker mit 5000 Ohm Innenwiderstand
verwendet werden.

K] WAHL DES HAUPTBILDSCHIRMS

Beim Stealth GPS-3/4 und beim Stealth-5 lasst sich der gewilnschte Hauptbildschirm einfach durch
Drucken der Taste auswahlen.

HINWEIS

Beim Corsaro und beim DaVinci-II erfolgt die Wahl des Hauptbildschirms nach den in der Anleitung des
jeweiligen Instruments beschriebenen Verfahren.

Beim Uberfahren der Ziellinie wird der Bildschirm der Zeitmessung fir die unter Freeze Time eingestellte
Dauer angezeigt.

EINSTELLUNG DES GERATS

B Priifung der Firmware-Version

Die im Instrument installierte Software, die alle Funktionen steuert, wird als Firmware bezeichnet. Priifen
Sie, ob auf lhrem Geréat die aktuellste Firmware-Version installiert ist.
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RID-LAMBDA Einbau- und Bedienungsanleitung

HINWEIS — PRUFUNG DER FIRMWARE

Rufen Sie das Menu System Info Ihres Gerats auf und prifen Sie, ob die angezeigte Firmware-Version
derjenigen entspricht, die auf der Support-Seite unserer Website verfligbar ist:
https:/lwww.starlane.com/en/firmware-update-download

Ist die installierte Firmware nicht aktuell, fihren Sie die Aktualisierung nach den Angaben in der Anleitung
des Gerats durch.

B Einstellung der Parameter fiir die Drehzahlerfassung

Es muss die Anzahl der Impulse eingestellt werden, die pro Kurbelwellenumdrehung empfangen werden.
Die Einstellung erfolgt im Meniu KANALE » RPM, GESCHWINDIGKEIT UND GANG uber den Punkt
IMPULSE RPM MOTOR oder, beim Stealth GPS-3/4, tiber den Punkt RPM-TEILER.

> Wird das Signal induktiv an der Zlindspule bei Zweitaktmotoren oder bei Viertaktmotoren mit
Zindung mit verlorenem Funken abgenommen, stellen Sie die Impulszahl auf 1.

> Wird das Signal induktiv an der Zlindspule bei Viertaktimotoren mit sequentieller Ziindung
abgenommen, muss die Impulszahl auf 0,5 eingestellt werden.

> Wird das Signal direkt an der digitalen Signalleitung zum Originalcockpit abgenommen, ist der Wert
entsprechend der Frequenz der Anlage einzustellen: bei japanischen Motorradern ist der richtige
Wert meist 2.

VERWALTUNG DER KANALE

B Unterschied zwischen Analog- und Digitalkanilen

Als Analogkanale gelten alle Kanéle, deren Wert sich stufenlos in Abhangigkeit von der erfassten Grof3e
andert: analoge Sensoren werden typischerweise fur GréRen wie Temperaturen, Wege, Driicke usw.
eingesetzt.

Digitalkanale erfassen dagegen Impulssignale, deren dargestellter Wert von der Frequenz dieser Impulse
abhangt. Sie werden daher flr Signale von Impulsradern an rotierenden Teilen verwendet, zum Beispiel
Magnete oder Schrauben am Rad zur Geschwindigkeitserfassung oder die Zahne eines Schwungrads fur
die Drehzahl.

l Kalibrierung der Analogsensoren

HINWEIS
Die folgenden Angaben beziehen sich auf den Stealth GPS-3/4.

Beim Stealth-5 und beim DaVinci-Il sind dagegen die Angaben zur Kanalkalibrierung in den jeweiligen
Anleitungen von Stealth-5 und DaVinci-1l zu befolgen.

Der Kalibrierbildschirm
Im Kalibrierbildschirm werden die folgenden Werte dargestellt:
> Ax 80.0: Kennung des Analogkanals (im Beispiel A1) mit dem zugehdrigen umgerechneten
Momentanwert.
> Scan: Wert in Punkten fur die am Kanal anliegende Momentanspannung.
» Range: maximaler Bereich der Werte, der dem Kanal zugewiesen werden soll.
> Min: minimale Kalibrierschwelle in Punkten, bei der der Hub des Signals beginnt.
> Max: maximale Kalibrierschwelle in Punkten, bei der der Hub des Signals endet.
» Zero: Offset-Wert fur die Nullposition des Kanals.
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KALIBRIERUNG DES DROSSELKLAPPENSENSORS (TPS)

HINWEIS — BEREITS AM INSTRUMENT VERFUGBARES SIGNAL

Wird das Modul mit einem DaVinci-ll oder einem Corsaro verwendet, die das TPS-Signal bereits Uber den
eigenen Kabelbaum oder tber ein anderes Modul erhalten, muss der TPS-Kanal dieses RID-LAMBDA
weder angeschlossen noch kalibriert werden.

HINWEIS

Das nachfolgend beschriebene Verfahren gilt fir den Stealth GPS-3/4. Beim Stealth-5 und beim DaVinci-II
sind die Angaben zur Kanalkalibrierung in den jeweiligen Anleitungen von Stealth-5 und DaVinci-1l zu
befolgen.

Rufen Sie den Kalibrierbildschirm des TPS auf:

GPS * A1 TPS RDL1

Options

RPM and Gear
ENTER ENTER ENTER R,
- Channel Calibrations nd .

2 sec.

A1 80.0 Scan 35.0 A1 80.0 Scan 35.0
Range 100.0 Range 100.0
min D Max 980 ENTER| =) |Min 35 Max 980
Zero 0.0 Zero 0.0

3 sec.
Zugriff auf den Kalibrierbildschirm der Kanéle

I Range

Da die Drosselklappendéffnung in Prozent mit Werten von 0 % bis 100 % ausgedrtckt wird, muss der
RANGE auf 100 eingestellt werden.

# Min und Max

Nach der Festlegung des RANGE mussen Minimum und Maximum kalibriert werden, um die Skala 0-100
% an den tatsachlichen mechanischen Weg des Gasgriffs anzupassen.

Lassen Sie den Gasgriff geschlossen und tibernehmen Sie den Minimalwert, indem Sie die Taste 3
Sekunden lang auf dem Feld des Werts gedrlickt halten: Der im Feld Scan angezeigte Wert wird dann als

neues Minimum Ubernommen.

Gehen Sie anschlieRend auf den Wert Max und 6ffnen Sie den Gasgriff vollstandig, um den Maximalwert
auf dieselbe Weise zu Ubernehmen, indem Sie 3 Sekunden lang dricken: Der im Feld Scan

angezeigte Wert wird als neues Maximum Ubernommen.

ANSCHLUSS MEHRERER RID-MODULE NUR BEI DAVINCI-II R

Wenn Sie die verfugbaren Kanéle erweitern mochten, konnen bis zu 4 Module RID-LAMBDA in der
Version RID1LRT in Reihe an die CAN-BUS-Leitung angeschlossen werden (Funktion nur beim DaVinci-
Il R verfugbar).

Jedes Modul besitzt eine eigene Adresse, Uber die es auf der CAN-BUS-Leitung erkannt wird. Werden
mehrere Module angeschlossen, muss daflir gesorgt werden, dass jedes von ihnen eine andere Adresse
hat.
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RID-LAMBDA Einbau- und Bedienungsanleitung

ANDERN DER CAN-BUS-ADRESSE DES MODULS NUR BEI
DAVINCI-II R

ACHTUNG

Fuhren Sie diesen Vorgang nur aus, wenn er erforderlich ist. Das Verfahren betrifft ausschlie3lich die an
die CAN-BUS-Leitung angeschlossene Version RID1LRT.

1. Halten Sie die Taste SET mindestens 3 Sekunden gedriickt, um in den Programmiermodus der
Adresse zu gelangen: Lassen Sie die Taste los, sobald die LED dauerhaft leuchtet. Die Anzahl der
Blinkimpulse der LED gibt die aktuelle Adresse an (z. B. 2 Blinkimpulse = Adresse 2); nach einer
Pause von 1 Sekunde wiederholt die LED die Zahlung.

2. Dricken Sie wahrend des Blinkens die Taste SET so oft, wie es dem Wert der neuen Adresse
entspricht, die Sie vergeben mdchten (z. B. 3-mal fuir die Adresse 3).

Am Ende des Vorgangs fuihrt die LED die Blinkfolge der eingestellten Anzahl zweimal aus, um zu
bestatigen, dass der Vorgang erfolgreich war, und kehrt anschlie3end zum normalen Betriebsblinken
zurick.

Schalten Sie das Hauptgerét aus und wieder ein, damit die neue Adresse erkannt wird.

HINWEIS

Wenn Sie lediglich prifen méchten, auf welche Adresse ein Modul eingestellt ist, fihren Sie den Vorgang
aus Punkt 1 aus und zéhlen Sie die Blinkimpulse. Nach einigen Sekunden kehrt das Modul in den
Betriebsmodus zurtick, ohne die Adresse geandert zu haben.

ACHTUNG

Stellen Sie niemals mehrere Gerate auf dieselbe Adresse ein. Es kdnnen unterschiedliche Adressen bis
zum Wert 10 vergeben werden.

ACHTUNG — DIE STANDARDADRESSE IST 1

Wird die Adresse geandert, empfangt das Instrument die Daten des Moduls nicht mehr: Sie muss dann
wieder auf 1 zuriickgesetzt werden, den Standardwert.

MONTAGE DER LAMBDASONDE

Im Kit ist die Breitband-Lambdasonde Bosch LSU 4.9 enthalten.

Ist das Fahrzeug nicht bereits mit einer Aufnahme fir die Lambdasonde vorbereitet, muss diese am
Auspuffkrimmer durch Anschweil3en eines geeigneten Gewindestutzens M18 x 1,5 hergestellt werden.

Position und vor allem Neigung der Aufnahme sind entscheidend fur die Lebensdauer der Sonde: Die
folgenden Angaben sind von Bosch, dem Hersteller der Sonde, vorgeschrieben und mussen eingehalten
werden.

| Einbauwinkel

SEHR WICHTIG — MINDESTNEIGUNG VON 10°

Die Sonde muss mit einer Neigung von mindestens 10° gegentiiber der Waagerechten eingebaut werden,
wobei die Seite des Steckverbinders nach oben zeigt.

Diese Malinahme ist unerlasslich, damit das im Auspuff entstehende Kondenswasser durch die

Schwerkraft ablaufen kann und sich nicht im Inneren der Sonde staut: Zuriickgehaltenes Kondenswasser
beschéadigt das Sensorelement unwiderruflich, vor allem wenn die Heizung in Betrieb geht.
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l Gewindeaufnahme am Kriimmer

Der Stutzen muss mit einem Gewinde M18 x 1,5 ausgefuhrt werden und die in der Abbildung
angegebenen Malie einhalten. Das Material des Stutzens muss einer Temperatur des Sechskants von
Uber 600 °C und einer Abgastemperatur von Uber 930 °C standhalten.
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Mounting recommendation Recommended materials for the
mating thread in the exhaust pipe
*: THexagon > 600°C or
TGas > 930°C
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2 18.5 M 18 x 1.5

7041 102 Rz30

min. 10.5

(* min.13)

Mal3e der Sonde, empfohlener Einbauwinkel und Gewindeaufnahme am Krimmer

HINWEIS

Positionieren Sie die Sonde in einem solchen Abstand zum Motor, dass die zulassige Hochsttemperatur
nicht Uberschritten wird; vermeiden Sie dabei jedoch Bereiche, in denen die Abgase zu stark abkuhlen
konnen, da dies das Ansprechverhalten der Messung verlangsamt.

REINIGUNG DER OBERFLACHEN

Verwenden Sie zur Reinigung lhres RID-Moduls ein weiches, mit Wasser angefeuchtetes Tuch; Alkohol
oder aggressive Reinigungsmittel kdnnen die Oberflachen stumpf machen.

GARANTIE

Fur das RID-Modul gilt eine Garantie von 12 Monaten auf Fabrikationsfehler.
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RID-LAMBDA Einbau- und Bedienungsanleitung

HINWEIS
Etwaige Aktualisierungen dieser Anleitung stehen auf unserer Website zur Verfiigung:
www.starlane.com

WICHTIG

Bei Go Karts, Mini Motos und allen Fahrzeugen mit starker elektromagnetischer Abstrahlung durch die
Zindanlage missen abgeschirmte Zindkerzenstecker mit 5000 Ohm Innenwiderstand verwendet
werden.

Das RID-Modul ist nicht fir den Stral3enverkehr zugelassen.

Version der Anleitung: RIDLMB_003.00

Starlane s.r.l. — Via Madonna delle Rose, 70 — 24061 Albano S. Alessandro (BG), Italien
E-Mail: sales@starlane.com — www.starlane.com
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