TARLANE

anmmmn:moﬂm EINBAU- UND BEDIENUNGSANLEITUNG

DIGITALES COCKPIT - GPS-RUNDENZEITNEHMER - DATENERFASSUNG

DaVinci-li

X. S E RI E S Einbau- und Bedienungsanleitung

Das unverzichtbare Instrument fir jeden Fahrer mit dem Ziel bester Ergebnisse. www.starlane.com




MAAT

software

Die Software MAAT fur die Datenanalyse kann
von der Seite Technischer Support unserer Website heruntergeladen werden
www.starlane.com

https://www.starlane.com/downloads.htm



https://www.starlane.com/downloads.htm
https://www.starlane.com/

INHALT

Einbau- und Bedienungsanleitung

01
02
03
04
05
06
07
08
09
10
11
12
13
14
15
16
17
18
19
20
21
22
23
24
25
26

EINTURNFUNG . ...t e e e e e s 1
Einbau des DAVINCI-ll..............oooiiiiiiii e a e e e e 1
PoSition UNA AUSTICRTUNG. ..o 2
Anschluss des fahrzeugspezifischen Plug KitS.............c.ociiiiiiii e 3
Anschluss des Universalkabelbaums................c.oiii e 3
Anschluss des TPS-Kabels (DrosselklappensSensor)..........ccccoooiiiiiiiiiiiiiiiiiiieeee e 6
HaupthildSCRIIM.......coo ettt e e e e e e e e e e s b b eeeees 6
MERISEIIGES IMENUL.......oooiiiiiiiiii et e e 6
Erfassung des GPS-SIgNAIS............oocciiiiiiiiiiie e 6
KONFIQUIATION. ...ttt e e e e e e e 7
Programmierung der GEANQGE. ...........ooouiiiiiiiiiiii ettt e e e e e s et e e e s e e e e s s 8
Setzen der Messpunkte bei Starlane-Geraten.................c..eeevviiiiiii e 10
SreCKENVEIWAITUNG. .......cooiiiiiiii e 12
BetriebSStUNAENZANIET...............ooeii e 14
SPEICREIVEIWAITUNG. ......cooiiiiiiii et e e 14
Verbindung mit dem COMPULET..............oooiiiiiiiiii e 15
Firmware-Update des DaVINCi-ll................ooiiiiiiiiiii e 16
GBIATEINAIME. ... e e e e ettt ettt ettt bbb e oo e e e e e e e e et e e e et e bbb bbb e e e e e e e e e e e e 16
LAO@N VORN STIECKEN.......cooiiiiiiiii ittt et e e e e e e e e e e e e s s et bbb e e e e e e e e aaaaeeeaeeas 16
EXPOIt VON STFECKEN........ouuiiiiiiiiiiiiie it e e e e e e e e e e e s s s e bbb b ereeeaeaeeeeas 16
Funktionen Offene Strecke und Performance Test................ccviiiiiiiiiii e 17
TPS-Kalibrierung, WID-Module und erweiterte Funktionen DaVinci-ll R...................cccccceeenn. 20
Kalibrierung der ANAIOGgSENSOIEN...........coiiuiiiiiiiii e 22
Reinigung der OberflaChen................oooi e 24
Hinweise — Wichtig fiir Fahrer von Zweitaktfahrzeugen....................cooocciiii, 24

(CT: ;1 L ([T T 24



DaVinci-ll X-Series Einbau- und Bedienungsanleitung

EINFUHRUNG

B Funktionen
DaVinci-ll erfullt die folgenden Grundfunktionen:

> Cockpit mit digitalen und analogen Anzeigen.

> GPS-Rundenzeitnehmer mit Erfassung der Fahrlinien.

» Vollstdndiges Datenerfassungssystem in der Ausfihrung DaVinci-Il R.

> Beide Ausfuhrungen, S und R, kénnen mit optionalen WID-Funkmodulen erweitert werden.
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Frontblende des DaVinci-ll X-Series

| Frontblende
Die Frontblende des DaVinci-Il umfasst:

» Drehzahlbalken

» Schaltblitz (Shift Light)

> Einstellbare Alarm-LEDs

> Best-Lap-LED

» Farb-TFT-Display

> Tasten

> Umgebungslichtsensor zur automatischen Helligkeitsregelung
Die ,Best Lap“-LED ist auRRerst nutzlich: Sie gibt sofort Rickmeldung Uber die Verbesserung der
Rundenzeit, ohne den Fahrer zum Ablesen des Displays vom Fahren abzulenken.

> Die ,Best Lap“-LED leuchtet dauerhaft, wenn die Zeit gegeniber der vorherigen Runde verbessert

wurde.

> Die ,Best Lap“-LED blinkt, wenn die soeben beendete Runde die beste der laufenden Session ist.

Die ,Best Lap“-LED arbeitet auch beim Uberfahren der Zwischenzeitpunkte, sofern diese gesetzt wurden.

Il EINBAU DES DAVINCI-II

l Montage

Der DaVinci-1l wird mit den mitgelieferten Silentbldcken am originalen Instrumententrager des Motorrads
montiert. Wenn Sie das spezifische Plug Kit erworben haben, befolgen Sie die beiliegende Anleitung.
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DaVinci-ll X-Series Einbau- und Bedienungsanleitung

WICHTIG — VOR DEM EINBAU AUFMERKSAM LESEN

Wie jedes elektronische oder auch nur elektrische Gerat (Cockpits, Relais oder Sicherungen) wird dieses
Gerat stets auf Gummi montiert, um die unvermeidlichen Schaden durch Vibrationen zu verhindern; diese
Vorsichtsmal3nahme ist beim Einbau sorgféltig zu beachten.

WICHTIG

Um den DaVinci-1l vor Vibrationen zu schitzen, befestigen Sie ihn niemals starr am Fahrzeug und stellen
Sie sicher, dass kein Teil des Gerats starre Fahrzeugkomponenten berihrt.

Durch falsche Montage verursachte Vibrationsschaden &uf3ern sich zunachst in Fehlfunktionen des
Displays und kdnnen zu Unterbrechungen der Leiterbahnen auf der Platine fihren, was Stérungen
unterschiedlicher Art und oft irreparable Defekte zur Folge hat.

HINWEIS - GARANTIE

Wir weisen darauf hin, dass durch unsachgeméafen Einbau verursachte Schaden nicht von der Garantie
gedeckt sind, da sie nicht auf einen Fabrikationsfehler des Geréts zurtickzufiihren sind.

IEEl POSITION UND AUSRICHTUNG

Die GPS-Antenne des DaVinci-ll befindet sich im oberen mittleren Bereich des Geréts.

Fur eine moglichst schnelle Satellitenerfassung und die beste Aufzeichnung von Fahrlinien und
Rundenzeiten wird eine senkrechte oder leicht geneigte Montage empfohlen. Eine waagerechte Position
erlaubt den Betrieb ebenfalls, jedoch mit nicht optimalen Empfangsbedingungen.

SEHR WICHTIG

Stellen Sie sicher, dass sich im Empfangskegel der Antenne keine grof3flachigen leitenden Metall- oder
Karbonteile befinden.

Rickansicht des DaVinci-Il mit Hauptstecker

Gehen Sie wie folgt vor:

1. Verkleidung und Cockpitscheibe abnehmen.
2. Sicherstellen, dass der Ziindschlussel nicht steckt.
3. Originalcockpit ausbauen und den Stecker vom Kabelbaum trennen.

www.starlane.com Seite 2 Starlane Performance Electronics



DaVinci-ll X-Series Einbau- und Bedienungsanleitung

4. Am originalen Instrumententrager die 4-mm-Bohrungen fur die drei mitgelieferten Silentbl6cke mit
M4-Gewinde anbringen; dabei die Positionen der Bohrungen am mitgelieferten Halter als Vorlage
verwenden.

5. Die drei Silentblécke an den festgelegten Positionen am Halter montieren.

6. Den DaVinci-Il mit den vier Gummieinsatzen und den vorgesehenen M3-Schrauben am Halter
befestigen. Achtung! Entfernen Sie niemals die Silentblécke zwischen Cockpit und
Instrumententrager.

7. Die Anschlusshinweise dieser Anleitung befolgen.
8. Nach Abschluss aller Anschlisse den Ziindschlissel einstecken und auf ON drehen.
Der DaVinci-ll schaltet sich ein.

ACHTUNG

Die Stecker auf der Ruickseite des DaVinci-Il kbnnen denen mancher Serienmotorréader entsprechen; der
Kabelbaum des Motorrads darf jedoch keinesfalls direkt an den Hauptstecker angeschlossen werden: Die
internen Kontakte sind unterschiedlich und ein solcher Anschluss wirde den DaVinci-Il und die
Fahrzeugelektronik irreparabel beschadigen.

28 ANSCHLUSS DES FAHRZEUGSPEZIFISCHEN PLUG KITS

Wenn Sie den DaVinci-ll zusammen mit einem der optionalen, fir die verschiedenen Motorradmodelle
vorgesehenen Plug Kits erworben haben, gentigt es, das Plug Kit direkt an den Originalstecker des
Kabelbaums anzuschlie3en.

Der DaVinci-Il erkennt das angeschlossene Plug-Kit-Modell automatisch und stellt die wichtigsten
Betriebsparameter fur dieses Modell selbsttatig ein.

Das Motorradmodell kann jederzeit auch manuell aus den vordefinierten Modellen ausgewahlt werden:

| =1 OPTIONEN » FAHRZEUGMODELL

HINWEIS

Bei Anschluss Uber ein spezifisches Plug Kit entfallen die im folgenden Abschnitt beschriebenen Arbeiten
zum Universalkabelbaum.

IE ANSCHLUSS DES UNIVERSALKABELBAUMS

Wenn Sie kein fahrzeugspezifisches Plug Kit verwenden und den Einbau mit dem Universalkabelbaum
des DaVinci-ll vornehmen, befolgen Sie die nachstehenden Anschlusshinweise.

B Anschluss der Stromversorgung des DaVinci-Il

SchlieRBen Sie das rote Versorgungskabel an eine geschaltete +12V-Leitung und das schwarze
Massekabel an den Rahmen oder einen beliebigen Massepunkt an, zum Beispiel an den Minuspol der
Batterie.

B Anschluss des Drehzahlkabels

Der DaVinci-1l verfugt Gber zwei getrennte Eingange fur die Drehzahlerfassung: das VIOLETTE Kabel fur
Niederspannungssignale (Rechtecksignal 0-5V oder 0-12V) und das ORANGE Kabel fir
Hochspannungseingéange (0-150V). Beide Kabel dirfen niemals gleichzeitig angeschlossen werden.

A. Niederspannungsanschluss: das VIOLETTE Kabel an das RPM-Signalkabel (Tacho) anschlief3en,
das vom Steuergerat zum Stecker des Originalcockpits fuihrt. Wird dieses Kabel angeschlossen, darf das
ORANGE Kabel nicht angeschlossen werden.
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DaVinci-ll X-Series Einbau- und Bedienungsanleitung

B. Hochspannungsanschluss: das ORANGE Kabel an die Ansteuerleitung einer der induktiven
Zundspulen anschlieen. Wird dieses Kabel angeschlossen, darf das VIOLETTE Kabel nicht
angeschlossen werden.

ACHTUNG

SchlieBen Sie das VIOLETTE Kabel keinesfalls an die Zindspulenkabel oder an andere Leitungen mit
héheren als den angegebenen Spannungen an: Der Drehzahleingang wiirde dadurch beschadigt.

B Anschluss der Kontrollleuchten-Signale

Der DaVinci-lIl verwaltet die Kontrollleuchten fir Leerlauf, Oldruck, Kraftstoffreserve, Fernlicht, Blinker
und MIL. Das Einschaltsignal der Kontrollleuchten I&sst sich nicht standardisieren, da jeder Hersteller je
nach Modell eine andere Ansteuerung verwendet. Die Funktion der Kontrollleuchten ist daher bei der
Universalausfiihrung des DaVinci-Il nicht garantiert, auch wenn die leistungsfahige Software fur die
meisten aktuellen Motorrader umfangreiche Konfigurationsmdoglichkeiten bietet.

Jede Kontrollleuchte kann an die entsprechende Leitung des zum Originalcockpit fiihrenden Kabelbaums
angeschlossen werden oder direkt an die Versorgungsleitung bzw. an den Referenzsensor, gemafi
folgendem Schema:

Kontrollleuchte / Signal Kabelfarbe - Anschlusshinweise

Leerlauf Blau Leerlaufschalter oder Originalkabelbaum
Oldruck WeiR Olsensor oder Originalkabelbaum
Kraftstoffreserve Grau-Rot ‘. Reservesensor oder Originalkabelbaum

Fernlicht Grau

- Stromversorgung des Fernlichts
Blinker rechts Violett-Gelb Bllpkerversorgung oder
Originalkabelbaum
-: Blinkerversorgung oder

Blinker links Grin-Gelb Originalkabelbaum

MIL (FI) Hellblau Originalkabelbaum

B Anschluss des Geschwindigkeitskabels (Ganganzeige und Wegstrecke) oder
Montage des Speed Kits

SchlieBen Sie das GRUNE Kabel an die Geschwindigkeitsleitung an, die vom Geschwindigkeitssensor
(tGiblicherweise an einem der Rader oder am Getriebeausgang) zum Stecker des Originalcockpits flihrt.

Verfligt das Motorrad Uber keinen Geschwindigkeitssensor und wird der Wert Giber eine mechanische
Welle an den Tacho Ubertragen, kénnen Sie das optionale Speed Kit (Code CSKNP) montieren, das die
Bremsscheibenschrauben beim Vorbeilaufen am Sensor erfasst. Anhand der eingegebenen Impulszahl
und des Radumfangs berechnet der DaVinci-1l Geschwindigkeit und zurlickgelegte Strecke.

Fur eine korrekte Ganganzeige muss der Sensor die Geschwindigkeit des HINTERRADS erfassen.
Fuhren Sie den Einbau wie folgt durch:

1. Den Sensor in die Bohrung des Halters einsetzen und so ausrichten, dass die
Bremsscheibenschrauben in etwa 1 mm Abstand am Sensorkopf vorbeilaufen. In den meisten
Fallen kann der Halter des hinteren Bremssattels gebohrt und der Sensor direkt befestigt werden,
ohne den mitgelieferten Halter zu verwenden.*
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2. Die Sensormuttern anziehen, um ihn am Halter zu befestigen. Achtung! Die Muttern nicht zu
fest anziehen: Der Sensor kénnte verformt und irreparabel beschéadigt werden.

3. Das Kabel mit Kabelbindern so sichern, dass es im Betrieb niemals unter Spannung steht.

4. Den Sensor wie folgt anschlieBen: BRAUN = +12V geschaltet; BLAU = Masse; SCHWARZ =
Geschwindigkeitseingang des Gerats.

5. Den Zindschlissel auf Ziindung drehen.

6. Die Funktion des Sensors priifen: Die gelbe LED neben dem Kabelaustritt muss bei jedem
Vorbeilaufen einer Schraube aufleuchten. Ist dies nicht der Fall, den Sensor etwas ndher an den
Schraubenkopf heranfihren (empfohlener Abstand: 1 mm). Die Schrauben miissen aus
ferromagnetischem Material bestehen, jedoch nicht aus briniertem Stahl; bei
Innensechskantschrauben den Sensor leicht auRermittig positionieren, um Doppelauslésungen
durch die Bohrung im Schraubenkopf zu vermeiden (siehe Abbildung).

Hexagon Socket Screw Hexagon Socket Screw

Sensor Sensor

Sensorausrichtung: links falsch, rechts richtig

HINWEIS

*Verfligt das Motorrad Uber keine geeigneten Befestigungspunkte, ist ein passender Halter anzufertigen
(zum Beispiel der Universalhalter mit dem Code SMB); anschlieRend ab Punkt 3 fortfahren.

B Anschluss des Kiihimitteltemperatur-Kabels
Die KuhImitteltemperatur kann auf zwei Arten erfasst werden:

> A — Abgriff der Temperatur am Sensor des Original-Steuergerats.

> B — Abgriff der Temperatur an einem Fahrzeugsensor, der nicht mit dem Original-Steuergeréat
verbunden ist (zum Beispiel bei alteren Honda-, Kawasaki- und Ducati-Modellen), oder am
optionalen Starlane-Sensor fur Schlauche mit 19 mm und 26 mm Durchmesser.

Einbau in Variante ,,A“

Suchen Sie am Motorrad den Kiuhimitteltemperatursensor; er ist in der Regel mit zwei Leitungen
verbunden, von denen eine direkt an Masse und die andere an das Steuergeréat fuhrt. SchlieRen Sie das
weille Kabel an letztere an, nachdem Sie den Stecker des H20-Kabels des DaVinci-Il abgeschnitten
haben. Der Anschluss muss parallel erfolgen: Unterbrechen Sie nicht die Verbindung zwischen Sensor
und Steuergerat. Isolieren Sie das frei bleibende schwarze Kabel des DaVinci-1l-Kabelbaums mit
geeignetem Klebeband.

Einbau in Variante ,,B“

Der optionale Sensor (Code CH20M10D) ist mit dem optionalen Adapter (MAN19 oder MAN26) am
Gummischlauch des Warmwasservorlaufs zum Kuhler zu montieren. SchlieRen Sie den Sensor an den
daflr vorgesehenen 2-poligen Stecker des DaVinci-ll-Kabelbaums an. Beim Anschluss an einen
Fahrzeugsensor, der nicht vom Original-Steuergerat versorgt wird, kdnnen Sie den 2-poligen Stecker
abschneiden und das BRAUNE Kabel an den Signalpin sowie das SCHWARZE Kabel an den Massepin
des Sensors anschliel3en.
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DaVinci-ll X-Series Einbau- und Bedienungsanleitung

I ANSCHLUSS DES TPS-KABELS (DROSSELKLAPPENSENSOR)

SchlieRen Sie das GELBE Kabel an die TPS-Signalleitung an, die vom Drosselklappensensor zum
Steuergerat flhrt.

HAUPTBILDSCHIRM

Der DaVinci-ll stellt dem Fahrer vier Hauptbildschirme zur Verfugung: zwei mit digitaler und zwei mit
analoger Darstellung samt Zeiger-Drehzahlmesser. Fir jede der beiden Darstellungen stehen zur
Verflgung:

> der Street-Bildschirm mit Geschwindigkeit, Tageskilometerzé&hler (Trip) und Gesamtkilometerzahler
(Odoy);
> der Chrono-Bildschirm mit den Zeitmessfunktionen.
Zwischen den Bildschirmen wird mit den Tasten und gewechselt.

Der DaVinci-1l speichert Sessions und erfasste Daten nur, solange einer der Streckenbildschirme, also
die Bildschirme mit Zeitmessung, gewahlt ist.

HINWEIS

Vergisst der Fahrer auf der Strecke, den Bildschirm zu wechseln, wechselt der DaVinci-1l bei der Uberfahrt
der Ziellinie automatisch in den Chrono-Modus, sofern er sich auf einer Strecke befindet, deren Ziellinie er
aus der internen Bibliothek erkannt hat oder fur die die Ziellinie zuvor gesetzt wurde.

B Anpassung der Bildschirme

Das Layout der Bildschirme und die darin dargestellten Werte lassen sich mit der Software MAAT
anpassen.

Bl Mechaniker-Bildschirm
Wird die Taste 3 Sekunden lang gedrtickt gehalten, 6ffnet sich der Mechaniker-Bildschirm, der die

Werte der verschiedenen Sensoren in Echtzeit anzeigt. Mit kehrt man zum normalen Bildschirm

zurlck; die Ruckkehr erfolgt ohnehin automatisch, sobald das Fahrzeug 30 km/h erreicht.

Il MEHRSEITIGES MENU

Neben dem Hauptbildschirm gelangen Sie mit zu den Schnellfunktionen und zum mehrseitigen

Men, in dem die Betriebsparameter eingestellt und die erfassten Werte angezeigt werden.

Mit den Tasten und wechseln Sie zwischen den Mentizeilen, mit offnen Sie die jeweilige
Seite und mit kehren Sie zum vorherigen Bildschirm zurlck.

IIE) ERFASSUNG DES GPS-SIGNALS

Beim ersten Einschalten nach langerer Standzeit oder in grof3er Entfernung vom letzten Einsatzort kann
das System einige Minuten bendtigen, um die Satelliten zu finden und die eigene Position zu berechnen;
diese Phase wird als ,Kaltstart* bezeichnet.

Beim néachsten Einsatz am selben Ort findet das System die Satelliten schnell, sodass Sie innerhalb
weniger Sekunden auf die Strecke fahren kénnen.
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Fur eine schnelle und korrekte Erfassung stellen Sie das Fahrzeug vor dem Einsatz im Freien ab, wo das
Gerat einen grofR3en Teil des Himmels ,sehen” kann.

KONFIGURATION

B Sprachauswahl
Das Menu des DaVinci-ll ist in finf Sprachen verfligbar (Englisch, Italienisch, Deutsch, Franzdsisch und
Spanisch). Zur Auswahl der gewlinschten Sprache:

| =W OPTIONEN » LANGUAGE

B Anpassung der GPS-Uhr an die lokale Zeitzone
Der DaVinci-ll empféngt die Greenwich-Zeit von den GPS-Satelliten; daher muss die Abweichung
zwischen Ortszeit und Greenwich-Zeit eingestellt werden.

I XY GPS » ORTSZEIT EINSTELLEN

l Einstellung der Anzeigedauer am Rundenende
Sie konnen einstellen, wie lange die soeben beendete Runden- oder Zwischenzeit im Display stehen
bleibt (Freeze Time).

| [IEXW OPTIONEN » FREEZE-ZEIT

| Auswahl der MaReinheiten

Langen- und Temperatureinheiten werden getrennt und unabhéngig voneinander eingestellt und lassen
sich damit frei nach den eigenen Arbeitsgewohnheiten kombinieren.

So wahlen Sie die Einheit fur Distanz und Geschwindigkeit zwischen Metrisch (km, km/h) und Imperial
(Meilen, mph):

I [I=X1 OPTIONEN » LANGENEINHEIT
So wahlen Sie die Temperatureinheit zwischen Celsius (°C) und Fahrenheit (°F):

I [IEXY1 OPTIONEN » TEMPERATUREINHEIT

l Einstellung der Drehzahlerfassung
Im DaVinci-Il muss die Anzahl der Impulse pro Kurbelwellenumdrehung eingestellt werden.
> Wird das Signal induktiv an der Ziindspule von Zweitaktmotoren oder von Viertaktmotoren mit
verlorenem Funken abgegriffen, die Impulszahl auf 1 einstellen.

> Wird das Signal induktiv an der Zlindspule von Viertaktmotoren mit phasenrichtiger Zindung
abgegriffen, die Impulszahl auf 0,5 einstellen.

> Wird das Signal direkt an der digitalen Signalleitung zum Originalcockpit abgegriffen, den Wert
entsprechend der Systemfrequenz einstellen; bei japanischen Motorr&dern ist meist 2 der richtige
Wert.

| =] KANALE » RPM, GESCHWINDIGKEIT UND GANG » IMPULSE RPM MOTOR

l Einstellung des Schaltblitzes

Sie kdnnen sowohl die Farbe als auch die Drehzahl einstellen, bei der die LEDs Al und A2 des
Schaltblitzes aufleuchten. Zur Einstellung der Einschaltschwelle:

| [I=X¥] ALARME » SHIFT LIGHT » RPM-SCHWELLE
Zur Einstellung der Farbe:

| =X ALARME » SHIFT LIGHT » LED-FARBE
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l Einstellung des LED-Balkens

Sie konnen die Drehzahl einstellen, ab der der LED-Balken aufleuchtet; das System fillt den Balken
automatisch bis zu der fur den Schaltblitz eingestellten Drehzahl. Zur Einstellung der Startdrehzahl:

| =] ALARME » START LED-BALKEN RPM

| Einstellung des Drehzahlbalkens im Display

Sie kénnen die Hochstdrehzahl des im Display dargestellten Drehzahlbalkens einstellen; das System fillt
den Balken automatisch bis zur eingestellten Drehzahl. Zur Einstellung der Hochstdrehzahl:

| =] ALARME » GRAFISCHE RPM-SKALA

PROGRAMMIERUNG DER GANGE

Der DaVinci-ll kann den eingelegten Gang anzeigen, indem er laufend das Verhdltnis zwischen
Motordrehzahl und Raddrehzahl berechnet. Vor dem Beginn:

» Stellen Sie sicher, dass das Drehzahlkabel angeschlossen ist.

» Stellen Sie sicher, dass das Geschwindigkeitskabel an das Geschwindigkeitssignal des Fahrzeugs
angeschlossen ist, das vom Geschwindigkeitssensor zum Stecker des Originalcockpits oder zum
Motorsteuergerat fihrt (dieser Sensor sitzt Ublicherweise an einem der Rader oder am
Getriebeausgang).

Verflgt das Fahrzeug lber keinen Geschwindigkeitssensor und wird der Wert Uber eine mechanische
Welle an den Tacho uUbertragen, kann einer der optionalen Geschwindigkeitssensoren aus dem Katalog
montiert werden.

Damit der DaVinci-ll die Gange erkennt, missen die Anzahl der Gange eingestellt und das System
programmiert werden — mit dem Motorrad auf einem Stander, der das Hinterrad angehoben halt (wenn
der Sensor die Hinterraddrehzahl erfasst), oder wahrend der Fahrt auf der Stral3e (wenn der Sensor die
Vorderraddrehzahl erfasst).

B Einstellung der Gangzahl
I [EXW KANALE » RPM, GESCHWINDIGKEIT UND GANG » ANZAHL GANGE

B Einlernen der Ubersetzungen
I [I=EX1 KANALE » RPM, GESCHWINDIGKEIT UND GANG » GANGE LERNEN

Motor starten, den ersten Gang einlegen, auf eine konstante Drehzahl von etwa 4000 U/min
beschleunigen und ENTER driicken, um die Ubersetzung des 1. Gangs zu speichern. Nach dem
Einlernen des 1. Gangs fordert das Display zum Einlegen des 2. Gangs auf: den 2. Gang einlegen und bei
etwa 4000 U/min UBERNEHMEN driicken. Auf dieselbe Weise bis zum Speichern des letzten Gangs
fortfahren.

Zur Kontrolle der korrekten Signalerfassung werden im unteren Displaybereich die Momentanwerte von
Drehzahl, Radfrequenz in Hz und deren Verhaltnis angezeigt.

HINWEIS

Da beim Einlernen auf dem Stander ein moglichst stabiles Verhaltnis erforderlich ist, empfiehlt es sich,
wahrend des Speicherns die Hinterradbremse leicht zu betatigen, um Schwingungen des Antriebsstrangs
Zu minimieren.
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ACHTUNG

Beachten Sie, dass der DaVinci-ll laufend das Verhdaltnis zwischen MOTORDREHZAHL und
GESCHWINDIGKEIT berechnet: Jede Betatigung der Kupplung verandert dieses Verhéltnis und kann
kurzzeitig einen falschen Gang im Display anzeigen.

B Einstellung der Geschwindigkeitserfassung
Um die korrekte Geschwindigkeit anzuzeigen, bendétigt der DaVinci-Il zwei wesentliche Angaben:

1. Den Radumfang des Rades, an dem die Geschwindigkeit gemessen wird; einzustellen unter:

I3 KANALE » RPM, GESCHWINDIGKEIT UND GANG » RADUMFANG mm

TIPP

Legen Sie einen Faden mittig um die Laufflache des Reifens und messen Sie seine Lange in Millimetern:
So erhalten Sie den exakten maximalen Radumfang.

2. Die Anzahl der Impulse pro Radumdrehung (zum Beispiel die vom Geschwindigkeitssensor
erfassten Bremsscheibenschrauben oder die Getriebezdhne bei Motorrdadern mit im Getriebe
integriertem Sensor). Nach Einstellung des korrekten Radumfangs kdnnen Sie die richtige Impulszahl
ermitteln, indem Sie verschiedene Werte ausprobieren und die vom DaVinci-ll angezeigte
Geschwindigkeit bei einer bestimmten Drehzahl mit der des Originaltachos vergleichen.

I [IEX1 KANALE » RPM, GESCHWINDIGKEIT UND GANG » RADIMPULSE
Die Impulszahl pro Radumdrehung kann auch automatisch tber die Funktion IMPULSE LERNEN erfasst
werden. Nach dem Aufrufen dieser Funktion gentigt es, das Rad von Hand einmal vollstandig zu drehen

und den Wert mit der Taste Zu bestatigen.

WICHTIG

Markieren Sie einen Bezugspunkt am Rad, um genau eine volle Umdrehung ohne Uberschreiten von 360°
auszufuihren. Werden mehr als 360° gedreht, ist das Einlernen von vorn zu wiederholen, da der Wert
unabhéangig von der Drehrichtung erhéht wird.

| Einstellung des Kilometerzihlers
Der aktuelle Kilometerstand des Fahrzeugs kann im Gesamtkilometerzahler eingestellt werden:

I [IEX¥1 KANALE » RPM, GESCHWINDIGKEIT UND GANG » GESAMT-KM EINSTELLEN

Der Tageskilometerzahler lasst sich vom Hauptbildschirm aus schnell mit der Taste lﬂ zurlicksetzen.

l Einstellung der Kontrollleuchten
Zur Einstellung der Kontrollleuchten:

| EM ALARME

LEERLAUF

1. Wie in den Bildschirmhinweisen beschrieben, den Leerlauf einlegen, auf die Zeile ,LEUCHTE EIN*

gehen und driicken, um die Einschaltschwelle der Kontrollleuchte festzulegen.

2. Einen Gang einlegen, auf die Zeile ,LEUCHTE AUS" gehen und driicken, um die

Ausschaltschwelle festzulegen.
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oL
1. Wie in den Bildschirmhinweisen beschrieben, das Motorrad in den Zustand versetzen, in dem die

Olkontrollleuchte leuchtet (bei vielen Motorradern genligt es, die Ziindung bei stehendem Motor
einzuschalten), auf die Zeile ,LEUCHTE EIN" gehen und

ENTER

dricken, um die Einschaltschwelle
festzulegen. Bei manchen Motorradern muss so lange Ol abgelassen werden, bis die
Originalkontrollleuchte aufleuchtet; anschlieRend den DaVinci-Il anschliel3en und die Schwelle
,LEUCHTE EIN" festlegen.

2. Ol nachfillen, falls abgelassen wurde, oder einfach den Motor im Leerlauf starten, auf die Zeile
L,LEUCHTE AUS" gehen und driicken, um die Ausschaltschwelle festzulegen.
KRAFTSTOFF
1. So viel Kraftstoff ablassen, dass genau die gewtinschte Reservemenge im Tank verbleibt, die

Zundung einschalten, 1 Minute warten, bis der zeitgesteuerte Kraftstoffsensor aktiv ist, auf die
Zeile ,RESERVEFULLSTAND* gehen und drucken, um die Reserveschwelle festzulegen.

2. Den Tank vollstéandig beftillen, auf die Zeile ,TANK VOLL" gehen und driicken, um den

Fullstand fur ,, Tank voll* festzulegen.
FERNLICHT

1. Wie in den Bildschirmhinweisen beschrieben, das Fernlicht einschalten, auf die Zeile ,LEUCHTE
EIN“ gehen und driicken, um die Einschaltschwelle festzulegen.

2. Das Fernlicht ausschalten, auf die Zeile ,LEUCHTE AUS*" gehen und dricken, um die

Ausschaltschwelle festzulegen.

BLINKER und MIL-KONTROLLLEUCHTE (FI)

Die einzige Einstellmoglichkeit fur die Blinker- und die FI-Kontrollleuchte ist die Signalumkehr. Bleibt die
Blinkerkontrollleuchte bei ausgeschalteten Blinkern an, verwenden Sie den Befehl INVERTIEREN, um
sie korrekt einzustellen.

Fur jeden Alarm koénnen auflerdem die durch das beschriebene automatische Verfahren festgelegte
Ausléseschwelle manuell geandert, die aktivierte LED und deren Farbe gewahlt oder die Funktion
deaktiviert werden.

B Einstellung der Kiihimitteltemperatur-Erfassung

Der Kuhlmitteltemperatursensor erzeugt bei sich anderndem Temperaturwert ein nichtlineares Signal,
das je nach Sensortyp sehr unterschiedlich ausfallen kann. Im DaVinci-ll sind die Ublicherweise von den
verbreitetsten Motorradmarken verwendeten Temperaturkennlinien hinterlegt:

| =W ALARME » H20-TABELLE WAHLEN

Wenn Sie den Starlane-Temperatursensor (Code CH20OM10D) installiert haben, wahlen Sie in der
Sensorliste das Profil STARLANE.

SETZEN DER MESSPUNKTE BEI STARLANE-GERATEN

Der DaVinci-Il arbeitet mit einem GPS-basierten Rundenzeitnehmer und benétigt daher die exakte
Position der Ziellinie und der gewtiinschten Zwischenzeitpunkte. Sobald diese Positionen erfasst sind,
startet die Zeitmessung bei jeder Uberfahrt der Ziellinie.
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] STARLANE-Streckenbibliothek

Der DaVinci-Il verfugt Uber eine interne Bibliothek mit Giber tausend Strecken samt Zwischenzeitpunkten
(Hinweis: Die Zwischenzeitpunkte entsprechen nicht zwingend den offiziellen Punkten der Strecke). Sie
wird mit den folgenden Firmware-Updates laufend erweitert.

HINWEIS

Wenn Sie an einer Rennstrecke ankommen und der DaVinci-ll das GPS-Signal erfasst, ladt er automatisch
die Messpunkte der Strecke, die Ihrer Position entspricht: Sie kbnnen ohne jede Einstellung auf die Strecke
fahren.

Eigene Messpunkte und Zwischenzeitpunkte kdnnen auf vier verschiedene Arten gesetzt werden:
> A — Durch Aktivieren der automatischen Ziellinien-Erkennung SAFD-2 (Starlane Automatic Finish
line Detection).

> B — Durch Ubertragen der in der Streckenliste von MAAT gespeicherten Messpunkte an das Gerat
(siehe MAAT-Handbuch).

> C — Durch Setzen von Ziellinie und Zwischenzeitpunkten auf der von MAAT dargestellten
Streckenkarte nach dem Download der Daten einer Testsession (siehe MAAT-Handbuch).

> D — Mit dem manuellen Verfahren direkt am Geréat, an der Strecke.

] Automatische Positionierung SAFD-2

Bei Starlane-Geraten der neuesten Generation kann die Funktion SAFD-2 (Starlane Automatic Finish line
Detection) aktiviert werden, die in der ersten Runde automatisch die Ziellinie auf der Hauptgeraden und in
der zweiten Runde die Zwischenzeitpunkte setzt, ohne dass der Fahrer wahrend der Fahrt eingreifen
muss.

WICHTIG

Die Funktion SAFD-2 darf keinesfalls aktiviert werden, wenn die Strecke bereits aus der internen Bibliothek
gewahlt wurde: Der Vorgang wirde die bereits gesetzte Ziellinie und die Zwischenzeitpunkte
Uberschreiben.

The SAFD-2 function can be activated with the SAFD-2 command in the "TRACKS" menu as explained below, the function must
be activated ONLY in the PIT LANE.

La funzione SAFD-2 puo essere attivata con il comando SAFD-2 nel menu "CIRCUITI" come spiegato di seguito, I'attivazione
deve essere effettuata SOLO quando ci si trova nella CORSIA BOX.

menu: TRACKS > SAFD-2
YoiT TANE to start ENTER START YOUR
SAFD-2 to confirm 2 LAPS
per confermare
I [izv

Get in the track and start your first lap to automatically set the lap triggers*.
Entrare in circuito e iniziare il primo giro per acquisire automaticamente i traguardi*,

" or press EXIT | tocancel
" oppure premere per annullare l'operazione

Aktivierung der Funktion SAFD-2

Nach der Ausfiihrung setzt SAFD-2 die neue Ziellinie und die Zwischenzeitpunkte automatisch als aktiv;
fur die folgenden Sessions muss die Funktion daher nicht wiederholt werden, solange keine andere
Strecke als aktive Strecke gewahlt wird. Am Ende des Vorgangs erhalt die aktive Strecke automatisch
einen Namen aus Datum und Uhrzeit der Ausfiihrung (z. B. 1510221430 fiir den 22. Oktober 2015 um
14:30 Uhr) und kann unter diesem Namen mit dem Befehl Aktive Strecke speichern abgelegt werden.
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STRECKENVERWALTUNG

B Einlernen von Ziellinie und Zwischenzeitpunkten

Fuhren Sie die nachstehenden Schritte aus, bevor Sie auf eine neue Strecke fahren, und setzen Sie die
Positionen wahrend der ersten Runde.

WICHTIG

Stellen Sie vor dem Start des Einlernvorgangs sicher, dass das System lange genug eingeschaltet war, um
mindestens 3 griine Balken GPS-Signal erfasst zu haben.

[EM STRECKEN » MESSPUNKTE SETZEN

Learn GPS Pos.

menu: TRACKS > SET LAP TRIGGERS Okto clear pos.?
ooDOo INTERMED. 2
INTERMED. 1 .|
[T 77 T 1 N | e~
m to acquire the  to move to the following point without
position. acquiring the current one.
toacquire the  to move to the per acquisire la  per passare al punto successivo senza
position. following point without posizione. acquisire il corrente.
per acquisire la acquiring the current one
posizione. per passare al punto
sticcessivo senza D DDDD
acquisire il corrente. i3
" INTERMED. 3
/ 1
D DUUD ‘ to acquire the  tomove to the following point
position. without acquiring the cumentone.
per acquisire la per passare al punfo successivo
FINISH LINE posizione. senza acquisire il corrente.
[ 1
to acquirethe  To resume the procedure from INTERMEDIATE 1 to exit the procedure without acquiring
position. without acquiring the Finish Line press the coordinates.
per acquisire la - per riprendere la procedura dall INTERMEDIATE 1 premere per uscire dalla procedura senza
posizione. senza acquisire il fraguardo. acquisire le coordinate.

Einlernen von Ziellinie und Zwischenzeitpunkten

Am Ende des Vorgangs erhélt die aktive Strecke automatisch einen Namen aus Datum und Uhrzeit der
Ausfihrung (z. B. 22101430 fur den 22. Oktober um 14:30 Uhr). Sie kann unter diesem Namen mit dem
Befehl Aktive Strecke speichern abgelegt werden. Die Koordinaten bleiben aktiv, bis neue Positionen fir
eine andere Strecke gesetzt werden.

B Speichern der Koordinaten von Ziellinie und Zwischenzeitpunkten

Nach dem Einlernen kénnen die Positionen in einer Liste mit 16 Favoritenstrecken gespeichert werden.

| 311 STRECKEN » AKTIVE STRECKE SPEICHERN
Wabhlen Sie einen der freien Speicherplatze zwischen 01 und 16.

B Koordinaten einer Strecke aufrufen

Sie kdnnen die Positionen von Ziellinie und Zwischenzeitpunkten einer zuvor gespeicherten Strecke
aufrufen oder sie aus der vom Computer Ubertragenen, individuellen Streckenliste auswéhlen (siehe
MAAT-Benutzerhandbuch).

| [IEY¥1 STRECKEN » AKTIVE STRECKE WAHLEN

B Personliche Streckenliste 16schen
So léschen Sie die im Speicher abgelegte personliche Streckenliste:

| [IEW STRECKEN » STRECKENLISTE LOSCHEN
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Dieser Befehl 16scht nicht die STARLANE-Streckenbibliothek, die niemals entfernt werden kann.

B Aktive Strecke zuriicksetzen

So setzen Sie die aktuell als aktiv gesetzte Strecke zurlick, ohne sie aus der Streckenliste zu entfernen
(sofern sie dort gespeichert wurde):

I [IEX¥] STRECKEN » AKTIVE STRECKE ZURUCKSETZEN
Der DaVinci-Il hebt anhand lhrer Position automatisch die nachstgelegene Strecke hervor.

B Automatische Streckenerkennung

Wenn der DaVinci-1l eingeschaltet wird und die Satelliten in der Néhe einer in der Liste gespeicherten
Strecke erfasst, erscheint automatisch ein Bestatigungsbildschirm zur Verwendung der flr diese Strecke
gespeicherten Messpunkte. Um diese Funktion zu deaktivieren, stellen Sie im Meni STRECKEN die
Funktion NAHE STRECKEN VORSCHLAGEN auf OFF.

B Auswahl der Referenzrunde fiir die Delta-Berechnung

Wahrend der Zeitmessung zeigt der DaVinci-ll das Delta an, also den Vorsprung oder Rickstand
gegeniiber der besten Referenzrunde. Der Wert wird bei jeder Uberfahrt der Zwischenmesspunkte und
der Ziellinie berechnet und aktualisiert. Sie kbnnen festlegen, welche Runde das System als Referenz
verwendet:

» Aktuelle Session — es wird die schnellste Runde der laufenden Session verwendet; die Referenz
wird somit zu Beginn jeder neuen Session zuriickgesetzt.

» Aktueller Tag — es wird die schnellste am Tag gefahrene Runde verwendet, einschliellich bereits
abgeschlossener Sessions.

» Session im Speicher — es wird die schnellste Runde einer aus dem Speicher gewahlten Session
verwendet; damit I&sst sich eine Referenzleistung eines frilheren Tages als Vergleich heranziehen.

| OPTIONEN » REFERENCE BEST LAP
Bei Auswahl von Session im Speicher fordert das System dazu auf, die gewlinschte Session aus der Liste

der gespeicherten Sessions auszuwahlen.
B Auswertung der gespeicherten Zeiten

Der DaVinci-ll speichert die Zeiten von 999 Runden in 99 Sessions. Bei jedem Aus- und
Wiedereinschalten der Zeitmessung wird automatisch eine neue Session angelegt. So zeigen Sie die
Liste der erfassten Sessions an:

| DEM ANALYSE
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Session N°  Date Time Best Lap time
N° Sessione  Data Ora  Tempo Miglior giro

[Sess Date Time Best
5 30.04 18:52 01:18.57
4 30,04 18:16 01:18.62
. 3 30.04 17:32 01:18.21 a
MENUANALYSIS 2 30.04 17:04 01:17.69 -
1 30.04 16:50 01:18.40

The lap time potentially reachable by the driver, calculated ~ Maximum speed average
onthe addmor\ of the best splits of the session. Media delle velocita massime.  Max Speed

et " P Maximum engine speed.
T olfenibie dialpiols, . Velocita Max ; 7
Tempop i " Massimo regime motore.
 migiri o doa sessioe, Lop T ssmo eg
\
Maximum [§-2 L.9 Ideal Time 01:17.42 Lap ¥ Time km/h  RpmMax
speed. y [km/h 261 MaxAvg km/h 254 ; ::::g :;j :::7‘?’:
) Best Time Lap :20- ¢
Velocita |y 01:47.69 5 3 1:19:20 256 16.502
massima | 00:20.60 3 4 1:18.01 253 16309
ls2 00:4233 T —4——__| o N :17:c0 [N 61 [ 16525 |
ls3 00:12.27 5 ap N 6 1:18.24 250 16115
s4 00:23.09 5 N*Giro
Lap N° of the best time or intermediate.
N° di giro a cui si & effettuato il miglior tempo
o intermedio.
_ If you set the INTERMEDIATES to RELATIVE, each ‘S”
-2 L9 Ideal Time 01:17.42 (Split) line will show the time from the previous intermediate.
kmih 261 _ WaxAvg kmh 254 Se gli INTERMEDIATES sono stati impostati su RELATIVE,
L 5;’1‘.11:;"'5; '-;P ogni riga *S” (Spiit) indica il tempo dallintermedio precedente.
i1 00:29.60 3 If you set the INTERMEDIATES to ABSOLUTE, each “i"
i2 00:42.13 .__;\_ (Intermediate) line will show the time from the Finish Line.
i3 00:54.60 I~ Segli INTERMEDIATES sono stati impostati su ABSOLUTE,
ogni riga “i” (Intermedio) indica il tempo dal traguardo.
Split 1 time. Split 2 time. Split 3 time. Split4 time.
Tempo el settore 1— \_ Tempo del settore 2 Tempg del settore 3 J’Tempg del settore 4
ap 2 Lap 4_ 53 S4
1 00:25.01 00:22.63 T o1 00:25.63
2 00:24.66 00:22.10 2 00:26.01 00:25.10
3 00:21.25 3 00:26.89 00:24.25
4 00:25.02  00:20.13 | 4 00:25.92 | 00:23.13 |
5 00:24.63 00:20.19 5 00:23.19
6 00:24.67 00:21.36 [ 00:25.97 00:24.36

Auswertung der gespeicherten Zeiten und Daten

BETRIEBSSTUNDENZAHLER

Fur eine einfache und genaue Motorwartung verflgt der DaVinci-ll zusatzlich tGber zwei getrennte
Betriebsstundenzahler. Sie werden sowohl vom Drehzahlsignal als auch von der GPS-Geschwindigkeit
ausgeldst: Dadurch ist eine korrekte Messung auch dann gewahrleistet, wenn das Drehzahlkabel nicht
angeschlossen wurde. So rufen Sie die Werte der Betriebsstundenzéhler ab:

I [I=X¥1 SPEICHER » BETRIEBSSTUNDEN ANZEIGEN

SPEICHERVERWALTUNG

B Aufzeichnung der Sessions

Das Gerat beginnt automatisch mit der Aufzeichnung einer neuen Session, sobald die Motordrehzahl
3000 U/min oder die GPS-Geschwindigkeit 25 km/h fir mindestens 3 Sekunden Uberschreitet. Die
Aufzeichnung endet automatisch, wenn die Motordrehzahl auf O sinkt und die GPS-Geschwindigkeit flr
mindestens 5 Sekunden unter 10 km/h liegt. Wahrend der Aufzeichnung blinkt unten im Display ,REC.".

HINWEIS
Um das Speichern unnitzer Sessions zu vermeiden, lI6scht der DaVinci-Il automatisch jede Session mit

einer Dauer unter 1 Minute.
| Manuelle Aufzeichnung

Soll die Aufzeichnung manuell statt automatisch gestartet werden, muss der Chrono-Bildschirm gewahlt
sein; die Taste 3 Sekunden lang gedriickt halten, bis unten im Display ,REC." blinkt. In diesem Fall

muss die Taste erneut gedriickt werden, um die Aufzeichnung zu beenden.
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HINWEIS
Da das System die Aufzeichnung ohnehin automatisch anhand von GPS-Geschwindigkeit und Drehzahl

startet, ist die manuelle Aufzeichnung fiir die Erfassung der Sessions auf der Strecke nicht erforderlich.
B Priifung des belegten Speichers
I [IEX¥] SPEICHER » SPEICHERSTATUS
l Loschen des Speichers
Mit dem DaVinci-1l lasst sich die zuletzt gespeicherte Session I6schen:

| [IEX¥] SPEICHER » LETZTE SESSION LOSCHEN
Oder die gesamte Sessionliste:

I 381 SPEICHER » ALLE SESSIONS LOSCHEN
] Formatieren des Speichers
Der Speicher des DaVinci-1l kann wie folgt vollstandig formatiert werden:

| =X SPEICHER » SPEICHER FORMATIEREN

Wenn Sie nur die bereits heruntergeladenen Sessions I6schen mdchten, verwenden Sie den Befehl
HERUNTERGELADENE SESSIONS LOSCHEN.

VERBINDUNG MIT DEM COMPUTER

Der DaVinci-ll kann Uber ein Hochgeschwindigkeits-USB-Kabel oder drahtlos tiber Bluetooth und WLAN
mit dem Computer verbunden werden. Die Verbindung ist erforderlich, um:

1. die Parameter des Cockpits einzustellen;

2. die zuvor Uber die Tastatur des Cockpits eingestellten Parameter auf den Computer zu tbertragen
und in einer Datei zu speichern;

3. die wahrend der Sessions erfassten Daten fur die Auswertung mit der Software MAAT

herunterzuladen (hierfir wird das USB-Kabel empfohlen, da es die Downloadzeit deutlich
verkirzt).

WICHTIG

Da die USB-Anschliusse vieler Computer nicht gentigend Strom fiir einen zuverlassigen Datenaustausch
liefern, versorgen Sie den DaVinci-1l stets Uber die 12V des Fahrzeugs, bevor Sie das USB-Kabel an den
Computer anschliel3en.

| Verbindung liber USB-Kabel

Fur die Verbindung Uber USB-Kabel installieren Sie die Software MAAT, die unter www.starlane.com
heruntergeladen werden kann.

HINWEIS

Wird das USB-Kabel an den Computer angeschlossen, erscheint der DaVinci-1l als gewoéhnlicher USB-
Speicherstick. Um Fehlfunktionen zu vermeiden, durfen Dateien auf dem Wechseldatentréger DaVinci-1I
niemals manuell kopiert oder geléscht werden. Erscheint eine Windows-Meldung mit der Aufforderung,
den Wechseldatentrager zu reparieren, schliel3en Sie die Meldung, ohne eine Reparatur durchzufiihren.

B Einrichten der Bluetooth-Verbindung
Um die Bluetooth-Kommunikation zwischen Computer und Geréat zu aktivieren, gehen Sie wie folgt vor:
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1. Prifen Sie, ob die vom Hersteller Ihres Bluetooth-Gerats bereitgestellten Treiber korrekt installiert
sind.

2. Schalten Sie den DaVinci-1l ein und platzieren Sie ihn 2-3 Meter vom Computer entfernt.

3. Klicken Sie in der Menlleiste der Software MAAT auf das Symbol ,Gerate" und folgen Sie den
Hinweisen im Software-Handbuch, um den DaVinci-1l zu koppeln.

FIRMWARE-UPDATE DES DAVINCI-II

Die im DaVinci-ll installierte Software, die alle Funktionen steuert, wird als Firmware bezeichnet. Sie kann
aktualisiert werden, sobald Starlane neue Versionen mit zusatzlichen Funktionen und/oder
Verbesserungen veroffentlicht.

B Priifen der installierten Firmware-Version

Die installierte Firmware-Version wird im unteren Bereich des Startbildschirms des DaVinci-Il angezeigt.
Das genaue Modell, die Software-(Firmware-)Version und die Seriennummer kénnen aufRerdem im
Bildschirm System Info abgerufen werden.

l Herunterladen des Updates

Prifen Sie auf der Seite Technischer Support unter www.starlane.com, ob neuere Firmware-Versionen
(héhere Versionsnummer) fur Ihr Gerat sowie die zugehdrige aktualisierte MAAT-Version verflgbar sind.
Folgen Sie dem im MAAT-Handbuch beschriebenen Verfahren, um das Update auf die neueste
Firmware-Version korrekt durchzufihren.

GERATENAME

Sie kénnen Ihrem DaVinci-1l einen beliebigen Namen geben:

1. Starten Sie die Software MAAT.

2. Wabhlen Sie im Menu ,Gerat" den Punkt ,Umbenennen”, geben Sie den gewiinschten Namen ein
und bestatigen Sie mit OK.

Der Rundenzeitnehmer Gbernimmt den neuen Namen automatisch.

LADEN VON STRECKEN

Sie kénnen die Messpunkte der bekanntesten Rennstrecken aus der Software MAAT in den DaVinci-1l
laden:

1. Starten Sie die Software MAAT.
2. Folgen Sie den Hinweisen zur Streckenverwaltung im MAAT-Handbuch.
Ab diesem Zeitpunkt kénnen Sie die gewiinschte Strecke im Menl auswahlen:

I STRECKEN » AKTIVE STRECKE WAHLEN

IEX EXPORT VON STRECKEN

Wenn Sie die Koordinaten von Ziellinien und Zwischenzeitpunkten direkt an der Strecke mit dem
manuellen Verfahren erfasst haben, kbnnen Sie die im Gerat gespeicherte Streckenliste auf den
Computer exportieren:

1. Starten Sie die Software MAAT.
2. Folgen Sie den Hinweisen zur Streckenverwaltung im MAAT-Handbuch.
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FUNKTIONEN OFFENE STRECKE UND PERFORMANCE TEST

Der DaVinci-Il lasst sich auch auf offenen Strecken und fir Beschleunigungsmessungen einsetzen. Das
System verwaltet bis zu vier verschiedene Betriebsarten der Zeiterfassung:

GESCHLOSSENE STRECKE: Erfassung von Zeiten und 3 Zwischenzeiten auf geschlossenen Strecken,
bei denen das Ende einer Runde dem Beginn der nachsten entspricht.

OFFENE STRECKE FLIEGENDER START: Erfassung der Zeit und von 2 Zwischenzeiten auf offenen
Strecken, bei denen die Startlinie von der Ziellinie abweicht und das Fahrzeug die Startlinie bereits in
Bewegung Uberquert, ohne aus dem Stand zu starten.

OFFENE STRECKE STEHENDER START: Erfassung der Zeit und von 3 Zwischenzeiten auf offenen
Strecken, bei denen die Startlinie von der Ziellinie abweicht und das Fahrzeug an der Startlinie aus dem
Stand startet.

PERFORMANCE TEST: Erfassung von Zeiten, Geschwindigkeiten und Distanzen an 8 verschiedenen,
vom Benutzer einstellbaren Schwellen.

B Auswahl der Betriebsart

| MODUS » STRECKENTYP

B Einlernen von Messpunkten und Zwischenzeitpunkten — OFFENE STRECKE
FLIEGENDER START

Nach Auswahl der Betriebsart OFFENE STRECKE FLIEGENDER START fuhren Sie das folgende
Verfahren fir die vier angegebenen Punkte (Startlinie, Zwischenzeit 1, Zwischenzeit 2, Ziellinie) beim
Befahren der betreffenden Strecke aus:

| =W STRECKEN » MESSPUNKTE SETZEN

OPEN CIRCUIT LAUNCHED START
menu: TRACKS > SET LAP TRIGGERS

START LINE Y INTERMED. 1
I I I
to acquire the to acquire the  to move to the following point without
position. position. acquiring the current one.
per acquisire la per acquisire la  per passare al punto successivo senza
posizione. posizione. acquisire il corrente.
OPEN CIRCUIT
LAUNCHED START
FINISH LINE INTERMED. 2
I [ I
to acquire the  To resume the procedure from START LINE to acquire the  to move to the following point
position. without acquiring the Finish Line position. without acquiring the cument one.
per acquisire la  per riprendere la procedura dall’ START LINE per acquisire la per passare al punto successivo

posizione. senza acquisire il traguardo. Pposizione. senza acquisire il comente.
to exit the procedure without
press acquiring the coordinates.
Premere; per uscire dalla procedura senza
acquisire le coordinate.

Offene Strecke mit fliegendem Start
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B Einlernen von Messpunkten und Zwischenzeitpunkten — OFFENE STRECKE
STEHENDER START

Nach Auswahl der Betriebsart OFFENE STRECKE STEHENDER START fiihren Sie das folgende
Verfahren fiir die angegebenen Punkte (Zwischenzeit 1, Zwischenzeit 2, Zwischenzeit 3, Ziellinie) beim
Befahren der betreffenden Strecke aus:

| [EM] STRECKEN » MESSPUNKTE SETZEN

OPEN CIRCUIT STILL START
menv: TRACKS > SET LAP TRIGGERS

INTERMED. 1
I I

to acquire the  to move to the
position. following point without
per acquisire la@cquiring the current one
posizione. per passare al punto
sucessivo senza
acquisire il corrente.

SL

INTERMED. 2
I I

to acquire the  to move to the following point without
position. acquiring the current one.

per acquisire la  per passare al punto successivo senza
posizione. acquisire if corrente.

OPEN CIRCUIT i3
STILL START

— RN RAAE

FINISH LINE < [INTERMED. 3
I | I T
to acquire the  To resume the procedure from INTERMEDIATE 1 to acquire the  to move to the following point
position. without acquiring the Finish Line position. without acquiring the current one.
per acquisire la  per riprendere la procedura dall’ INTERMEDIATE 1 per acquisire la per passare al punto sticcessivo

posizione. senza acquisire il traguardo. posizione. ‘senza acquisire il comente.

to exit the procedure without
press acquiring the coordinates.
premere per uscire dalla procedura senza
acquisire le coordinate.

Offene Strecke mit stehendem Start

HINWEIS

Bei stehendem Start muss die Startlinie nicht gesetzt werden, da das Gerat die Zeitmessung startet,
sobald der interne Beschleunigungssensor das Anfahren des Fahrzeugs erkennt.

I Einstellung der Empfindlichkeit des Beschleunigungssensors

Je nach Fahrzeugtyp kdnnen unterschiedliche Empfindlichkeitsschwellen des Beschleunigungssensors
fur die Starterkennung erforderlich sein. Fur einen einwandfreien Betrieb muss das Gerat geman
Anleitung am Fahrzeug befestigt sein und darf nicht in der Hand gehalten oder an beweglichen Teilen
montiert werden. So wahlen Sie die richtige Empfindlichkeit:

=XM1 MODUS » EMPFINDLICHKEIT BESCHLEUNIGUNGSSENSOR

WICHTIG

Fuhren Sie einige Teststarts mit verschiedenen Empfindlichkeitsstufen durch, um den besten Kompromiss
zu finden: Die Zeitmessung muss zuverldssig starten, ohne durch Vibrationen oder kleine
Fahrzeugbewegungen ungewollt ausgeldst zu werden.

Im Hauptbildschirm erscheint vor dem Start die Meldung ,ENTER DRUCKEN ZUM STARTEN*: In diesem
Moment ist der Beschleunigungssensor deaktiviert, um Fehlstarts durch Fahrzeugbewegungen zu

vermeiden. Sobald das Fahrzeug an der Startlinie steht, dricken Sie , um den

Beschleunigungssensor zu aktivieren; das System wartet dann auf jede weitere Bewegung des
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Fahrzeugs, die die Zeitmessung automatisch startet. Um den Test vorzeitig zu beenden, driicken Sie

] Beschleunigungsmessung im Modus Performance Test

Nach der Kalibrierung des Beschleunigungssensors gemall dem vorherigen Abschnitt kénnen
Beschleunigungsmessungen mit frei einstellbaren Geschwindigkeits- und Distanzschwellen durchgefihrt
werden. Stellen Sie die gewiinschten Schwellen ein:

| =1 MODUS » SCHWELLEN PERFORMANCE TEST

Klicken Sie auf jede Geschwindigkeits- (SP) und Distanzschwelle (D), um den gewinschten Wert
einzugeben.

l Durchfiihrung der Beschleunigungsmessung

Nach Auswahl des PT-Modus stellen Sie sich an der Startlinie auf, wahrend das Gerat den Bildschirm
,ENTER DRUCKEN ZUM STARTEN“ anzeigt: In diesem Moment ist der Beschleunigungssensor

ENTER

deaktiviert, um Fehlstarts zu vermeiden. Sobald das Fahrzeug an der Startlinie steht, driicken Sie ,
um den Beschleunigungssensor zu aktivieren. Nach dem Anfahren zeigt das Display Zeit,
Momentangeschwindigkeit sowie alle Geschwindigkeits- und Distanzschwellen an, die in Echtzeit

aktualisiert werden, sobald sie erreicht sind. Um den Test vorzeitig zu beenden, driicken Sie .

B Auslésung iiber externen Taster

Bei Anwendungen im Automobilbereich, in denen der DaVinci-ll nicht mit der Hand erreichbar ist, kann
ein Analog- oder Alarmeingang konfiguriert und mit einem externen Taster verbunden werden:

| =] MODUS » TASTEREINGANG

1. Wahlen Sie im Auswahlmeni den Analogkanal, an den der Taster angeschlossen ist (zum Beispiel
den TPS-Eingang).

Klicken Sie auf AKTIVIERT.
Halten Sie den Taster gedrtickt und klicken Sie auf AKTIVIEREN.
Lassen Sie den Taster los und driicken Sie DEAKTIVIEREN.
5. Driicken Sie ENTER zur Bestatigung.
Nach der Konfiguration des Eingangs kann der externe Taster verwendet werden, um:

P OD

» den Beschleunigungssensor bei stehendem Start zu aktivieren (einmaliges Driicken);
» den Test vorzeitig zu beenden (zweimaliges Driicken und Bestatigen der Meldung mit einem
weiteren Druck).

HINWEIS
Der Taster des Fahrzeugs muss am Ausgang eine Spannungsanderung zwischen OV und 5V liefern.

B Auswertung der erfassten Daten

Im Auswertemodus werden auf offener Strecke gefahrene Sessions in der Spalte Best mit dem Kiirzel OC
gekennzeichnet, Performance-Test-Sessions mit dem Kiirzel PT. Gehen Sie wie folgt vor, um die bei
einem Test auf offener Strecke erfassten Daten anzuzeigen:
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weny: ANALYSIS

S. 2
Max Speed:

FL
81
S2
S3
S4

km/h 261
Time
01:17.69
00:29.60
00:12.33
00:12.27
00:23.09

5.2
Max Speed:

FL
S1

S3

km/h 261
Time
01:17.69
00:29.60
00:12.33
00:35.36

Einbau- und Bedienungsanleitung

SessionN°  Date Time Best Lap time
N° Sessione  Data QOra  Tempo Miglior giro
Sess Date Time Best
5 30.04 16:12 PT
30.04 15:40 PT

15:17

14:24

OPEN STILL

OPEN LAUNCHED

Auswertung einer Session auf offener Strecke (OC)

weny: ANALYSIS

100kmh
140kmh
180kmh
200kmh

Speed
5.72

12.58
16.22

122m
186m
247m
308m

SessionN°  Date Time Best Lap time
N° Sessione  Data QOra  Tempo Mr’gf)‘or gim
Sess Date Time Best
5 30.04 16:12 PT
30.04 15:40 PT
30.04 15:17 PT
30.04 14:38 oc
1 30.04 14:24 oc
Distance
200m 08.68 162kmh
400m 19.78 221kmh
800m 58.01 283kmh

1000m

75.10

306kmh

Auswertung eines Performance Tests (PT)

IEZJ TPS-KALIBRIERUNG, WID-MODULE UND ERWEITERTE

FUNKTIONEN DAVINCI-II R

B Vom DaVinci-ll verwaltete Erfassungskanile

Der DaVinci-lIl kann Daten sowohl direkt tiber den Kabelbaum als auch iber Sensoren erfassen, die an
optionale WID-Erweiterungsmodule angeschlossen sind.

Vom DaVinci-ll S erfasste Kanale

>

)

>

>

Rundenzeit mit Zwischenzeiten
GPS-Geschwindigkeit
GPS-Fahrlinien

Drehzahl

Eingelegter Gang

TPS (Drosselklappenéffnung)
Schraglagenwinkel

Quer- und Langsbeschleunigung

Alle Kanéle der angeschlossenen optionalen WID-Module.

Vom DaVinci-ll R erfasste Kandle

>

)

Rundenzeit mit Zwischenzeiten
GPS-Geschwindigkeit
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> GPS-Fahrlinien

> Drehzahl

» Eingelegter Gang

» Schraglagenwinkel

> Quer- und Langsbeschleunigung

> 4 hochfrequente Analogkanale (200 Hz) — z. B. TPS, Federung, Bremsdruck usw.
» Alle Kanéle der angeschlossenen optionalen WID-Module.

> Alle Kanéle, die Uber die Konfiguration des an die ECU-Datenleitung angeschlossenen spezifischen
Kabelbaums oder Uber eine eigene CAN-BUS-Leitung verwaltet werden.

Uber das Menu KANALE gelangen Sie zur Liste der verfiigbaren Kanéle (auch abhangig von den
gekoppelten WID-Modulen), um deren Parameter zu konfigurieren:

| =M1 KANALE » KANALDEFINITION

50 ON

1F01 RPM

W1A1 Water Temp 1 ON
W1A2 TK 25 ON
W2A1 Front Susp 100 OFF
W2A2 TPS 25 OFF

> CODE: Code aus der ID des Moduls und dem Kanal des Moduls, an dem das Signal erfasst wird.
> NAME: Name des Kanals.
> FREQ.: Abtastfrequenz der Daten in Hz.

» AUFZ.: Kennzeichen zur Aktivierung oder Deaktivierung der Kanalaufzeichnung — ON = der Kanal
wird im Speicher aufgezeichnet; OFF = der Kanal wird nicht aufgezeichnet.

Die ersten fir die Erfassung eines Kanals erforderlichen Einstellungen betreffen die Abtastfrequenz in Hz
und die Freigabe der Aufzeichnung. Um die Erfassungsparameter einzustellen, wahlen Sie den
gewilnschten Kanal und driicken Sie ENTER. Klicken Sie auf das Feld der Frequenz, um die gewiinschte
auszuwabhlen, und auf das Namensfeld, um den vordefinierten Namen fiir den dem gewahlten Code
zugeordneten Kanal zu wahlen.

ACHTUNG

Andern Sie das Namensfeld, so andert sich die Bezeichnung, unter der der Kanal erfasst und am
Computer in der Software MAAT dargestellt wird; der physikalische Anschlusskanal bleibt jedoch
derjenige, der dem im vorherigen Bildschirm gewéhlten Kanalcode entspricht.

Aktivieren Sie das Kennzeichen ,Aufzeichnung aktivieren®, damit der Kanal aufgezeichnet werden kann.
Da hohe Abtastfrequenzen ein gréReres Datenvolumen und langere Downloadzeiten bedeuten, empfiehlt
es sich, fir sehr schnell veranderliche Signale hohere Frequenzen zu verwenden (zum Beispiel
Federung, 50 oder 100 Hz) und fiir langsam veranderliche Kanéle sehr niedrige Werte (zum Beispiel
Wassertemperatur, 1 Hz).

B Unterschied zwischen Analog- und Digitalkanilen

Als Analogkanale gelten alle Kanale, deren Wert sich stufenlos in Abhangigkeit von der erfassten Grof3e
andert; analoge Sensoren werden typischerweise fur GréRen wie Temperaturen, Wege und Driicke
eingesetzt.

Digitalkanale erfassen dagegen typischerweise Impulssignale, deren dargestellter Wert von der
Frequenz dieser Impulse abhéngt; sie werden daher fur Signale von Impulsradern an rotierenden Teilen
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verwendet, zum Beispiel Magnete oder Schrauben am Rad zur Geschwindigkeitserfassung oder die
Zahne eines Schwungrads fir die Drehzahl.

B Kanaleinstellung — einen Analogkanal definieren

Fur eine korrekte Erfassung miissen die Betriebsparameter der verschiedenen Sensoren eingestellt
werden. Die allgemeinen Analogkanéle am Kabelbaum des DaVinci-1l oder an den WID-Modulen miissen
entsprechend dem Einbau der Sensoren am Fahrzeug konfiguriert und kalibriert werden.

Fur die korrekte Erfassung eines neuen Kanals priifen Sie die Beschriftung des zugehdrigen Steckers am
Kabelbaum des DaVinci-Il oder — bei Kanalen an WID-Modulen — die ID des WID-Moduls, an das der
Sensor angeschlossen ist. So priifen Sie die Modul-ID:

| =] BLUETOOTH » GERATE VERWALTEN

Ermitteln Sie auBerdem den Eingangsstecker, an den der Sensor angeschlossen ist (z. B. A2).
AnschlieBend kdnnen Sie den korrekten Kanalcode im Meniit KANALDEFINITION identifizieren. Beispiel:
Der Analogkanal mit der Beschriftung A2 am WID-Modul mit der ID 1 wird als CODE = W1A2 aufgefihrt.

B Schnelle Kanalpriifung
Um Anschluss oder Funktion eines Sensors zu prifen, stehen die Monitor-Bildschirme zur Verfligung.

Monitor der Analogkandle
Rufen Sie den Monitor der Analogkanale auf, um Anschlisse und Werte zu prifen:

| =] KANALE » KANALMONITOR » MONITOR ANALOG

Monitor der Digitalkanale
Rufen Sie den Monitor der Digitalkanale auf, um die Frequenzen wahrend der Erfassung zu prtifen:

| =1 KANALE » KANALMONITOR » MONITOR DIGITAL

Die angezeigten Frequenzen mussen proportional zur erfassten Drehzahl des jeweiligen Digitalkanals
ansteigen. Bei MFIO-Eingangen muss der Status bei jedem eingehenden Impuls von 0 auf 1 wechseln.

Monitor der Kanale optionaler CAN-BUS-Module

Wenn Sie optionale RID-Module an der CAN-BUS-Leitung betreiben (zum Beispiel den linearen Lambda-
Verstarker RID, Code RID1LRT), kdnnen Sie deren Funktion Uber den CAN-BUS-Kanalmonitor prifen:

| KANALE » KANALMONITOR » MONITOR CANBUS

Monitor der Kanale der ECU-Datenleitung

Ist der DaVinci-Il an die Datenleitung lhres Motorsteuergerats (ECU) angeschlossen, kdnnen Sie dessen
Funktion Uber den ECU-Kanalmonitor prifen:

I =X KANALE » KANALMONITOR » MONITOR ECU

IEXJ KALIBRIERUNG DER ANALOGSENSOREN

Das Millivolt-Signal der Analogkanale wird von den WID-Modulen in digitale Punkte umgesetzt: Ein Signal
von 0-5V wird beispielsweise durch ansteigende Punkte von 0 bis 1024 oder von 0 bis 4096 dargestellt.
Direkt an den Kabelbaum des DaVinci-1l angeschlossene Kanéle werden unmittelbar in Millivolt von 0 bis
5000 mV ausgegeben. Um den Wert in der gewiinschten Mafeinheit statt in Punkten oder Millivolt zu
interpretieren, muss der Sensor kalibriert werden.

Fur die Kalibrierung eines Analogsensors sind im Wesentlichen vier Parameter erforderlich:

1. Bereich: gesamter Hub des Werts, ausgedrickt in der gewlinschten Einheit (z. B. mm bei
Federwegsensoren, mbar oder psi bei Drucksensoren oder Prozent bei Sensoren wie dem
Drosselklappensensor/TPS).
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2. Min: Anzahl der Punkte oder Millivolt, die erfasst werden, wenn sich der Sensor am Anfang seines
Hubs befindet oder an dem Punkt, der als Minimum des definierten Bereichs gelten soll.

3. Max: Anzahl der Punkte oder Millivolt, die erfasst werden, wenn sich der Sensor am Ende seines
Hubs befindet oder an dem Punkt, der als Maximum des definierten Bereichs gelten soll.

4. Null: ermdglicht einen automatischen Versatz, wenn ein Punkt als O angezeigt werden soll, der
nicht dem eingestellten Minimum entspricht (zum Beispiel bei Federwegsensoren). Erreicht der
Sensor dann das eingestellte Minimum, wird ein negativer Wert angezeigt, der der Differenz
zwischen Minimum und dem als Null definierten Punkt entspricht.

B Kalibrierung des Drosselklappensensors (TPS)
Rufen Sie den Kalibrierbildschirm des TPS auf:

I 31 KANALE » KANALKALIBRIERUNG » TPS

Da die Drosselklappendffnung in Prozent von 0 % bis 100 % ausgedrickt wird, muss der BEREICH auf
100 eingestellt werden. Nach der Festlegung des BEREICHS missen Minimum und Maximum kalibriert
werden, um die Skala 0-100 % an den tatsachlichen mechanischen Weg des Gasgriffs anzupassen.

Gehen Sie auf die Zeile MIN, lassen Sie den Gasgriff geschlossen und driicken Sie um den

Minimalwert zu Ubernehmen. Gehen Sie auf die Zeile MAX, 6ffnen Sie den Gasgriff vollstandig und
driicken Sie , um den Maximalwert zu Gbernehmen. Driicken Sie im Bestatigungsfenster, das

beim Verlassen erscheint.

HINWEIS

Der Befehl ERFASSEN (bernimmt automatisch den vom Sensor in Echtzeit gelesenen Wert. Ist der
Sensor gerade nicht angeschlossen oder kann er die tatsachlichen Endlagen nicht erreichen, sind die
Minimal- und Maximalwerte in Punkten aber vorab bekannt, kénnen sie mit dem Befehl BEARBEITEN
eingegeben werden.

l Kalibrierung linearer Potentiometer (z. B. Federwegsensoren)
Gehen Sie zur Kalibrierung linearer Sensoren wie folgt vor. Rufen Sie den Kalibrierbildschirm des
Federwegsensors auf:

1. Den Sensor vollstandig ausfahren.

2. Mit dem Messschieber den Abstand zwischen dem Sicherungsring am Hubende und der
Staubkappe messen.

Seeger
Totally extended sensor

 __Sensore totaimente esteso | ~ 0
l I ] ‘ Starlane Linear Sensor [ .'

/
| 134 | |

RANGE
Messung des vollstandig ausgefahrenen Sensors mit dem Messschieber (Wert BEREICH)
3. Den gemessenen Wert in das Feld BEREICH eingeben.
4. Den Sensor ausgefahren halten und den Minimalwert mit dem Befehl ERFASSEN Ubernehmen.

O
l ( ﬁ i H Starlane Linear Sensor [ .'

Sensor in ausgefahrener Position
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5. Den Sensor vollstandig einfahren, bis der Sicherungsring auf Anschlag steht.

)
ll.l Starlane Linear Sensor .'

Sensor eingefahren (Sicherungsring auf Anschlag)

6. Den Maximalwert mit dem Befehl ERFASSEN lUbernehmen.

Sobald der Sensor an der Federung befestigt ist, kann seine NULL-Position (Ublicherweise bei
angehobenem Fahrzeug) mit dem Befehl NULL festgelegt werden.

IEZJ REINIGUNG DER OBERFLACHEN

Verwenden Sie zur Reinigung der Oberflachen lhres DaVinci-1l ein weiches, mit Wasser angefeuchtetes
Tuch; Alkohol oder aggressive Reinigungsmittel kbnnen die transparenten Bereiche eintriiben.

ACHTUNG
Richten Sie niemals einen Hochdruckreiniger auf das Gerét!

I HINWEISE — WICHTIG FUR FAHRER VON
ZWEITAKTFAHRZEUGEN

WICHTIG

Bei allen Zweitaktfahrzeugen ist wegen der starken elektromagnetischen Emissionen der Ziindanlage die
Verwendung entstorter Ziindkerzenstecker mit 5000 Ohm Innenwiderstand oder von Zindkerzen mit
integriertem Widerstand erforderlich; letztere sind haufig durch den Buchstaben ,R* in der Bezeichnung
gekennzeichnet (zum Beispiel NGK BR10EG anstelle der normalen B1OEG).

ACHTUNG

Werden kein entstorter Stecker und keine entstorte Ziindkerze verwendet, kann das Gerat bei laufendem
Motor blockieren. In diesem Fall muss die Stromversorgung getrennt werden, um es neu zu starten, und
der Befehl ,FORMAT MEMORY* im Meni MEMORY ausgefuihrt werden, um den einwandfreien Zustand
des internen Speichers wiederherzustellen.

IETJ GARANTIE

Fur den DaVinci-1l gilt eine Garantie von 24 Monaten auf Fabrikationsfehler.

HINWEIS
Etwaige Aktualisierungen dieser Anleitung stehen auf der Website zur Verfiugung: www.starlane.com

Der DaVinci-1l ist nicht fur den StraRenverkehr zugelassen.
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